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13.
13.1.

13.2.
16.

16.1.
16.2.

16.3.

16.4.
17.

17.1.
17.2.

17.3.
17.4.

B
184"
48.4.
.A..o., :

20,
21..
22,
23.
23.1.
24,
25,
28.
26.1.
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i+ Deichselanh#ngers:

g ::omc_‘mim@mzﬁzsw:umam.

: .m.vm:_.:cmpm_.cmwma::::m gem#R Kennzeichnung am Mator:

** ‘Reiner Elektroantrieb:

Allgemeine wm=32x3m_m
Anzahl der Achsen:

und Réder:

Anzahl der Achsen mit Doppelbereifung: und Lage:
Anzahl! der gelenkten Achsen: und Lage:
Anzaht der Antriebsachsen: und Lage:
gegenseitige Verbindung
Hauptabmessungen

Radstand:

Achsabsténde: 1-2:

Lange:
Abstand zwischen der mm:ﬁm:mﬁ_d:” und dem Mittelpunkt der >:=m:m¢<c§n:£zm

Hinterer Uberhang:
Massen

Masse in fahrbereitem Zustand:

Verteilung dieser Masse auf die Achsen:

Tatséchliche Masse des Fahrzeugs:

Technisch zuldssige Hichstmassen

Technisch zuléssige Gesamimasse in beladenen Zustand:

Technisch Nc_wwm_mm _dmx_Sm_m Masse | ﬁ >o_..mw

Technisch zt

Fir die N:_mmmczuam:, mm»zmc <o_.mmmm:m

ne hochstzuldssige Gesamtmasse je Achsgruppe:

Fir die Zulassur um: mm»:mw <oammmrm:m :mo:mﬁc_mmmﬁm Gesamimasse

der mm:ﬁmcm_ﬁa ati

Technisch zuldissigs me_am_m gvm:umammmm bei Beforderung eines

Zentralachsanhangers:

._.mn:n_mn:.u.:_mmmﬁm Statzlast am Kupplungspunkt:
- Antriebsmaschine

Hersteller der Antriebsmaschine:
- Arbeitsverfahren:

Hybrid-(Elektro-)Fahrzeug:

Anzahi und Anordnung der Zylinder:
Hubraum:

Kraftstoff:

26.2.
27.

27.1.
27.2.
27.3.
27.4.
28.

28.

30.1.

30.2.

32.
33.
35.

36.
37.

38.
41.
42,
42.1.
42.2.

42.3.
43.

44
454

= Kennhwerte:

Typ (nur Zweistoffmotoren):
Hochstleistung

Hochste Nennleistung (Verbrennungsmotor)
Hochste Stundenleistung (Elektromotor):
Héchste Nennleistung (Elektromotor):
Héchste 30-Minuten-Leistung (Elektromotor):
Getriebe (Typ):
Hochstgeschwindigkeit
Héchstgeschwindigkeit:

Achsen und Radaufhidngung

Spurweite jeder gelenkten Achse:

Spurweite aller (brigen Achsen:

e
Lage der belastbaren Achse(n):

Antrigbsachse(n) mit Luftfederung oder gleichwertiger Aufhéingung:

Reifen-/Radkombination je Achse:

m_,m_:mm:_mmm

Anh#nger-Bremsanschliisse:

Druck in der <m60~u:=om_m__:=m des Anhanger-| m«mammﬁnmam. .
Aufbau

Code des Aufbaus:

Anzahl und Anordnung der ._.Em:

Anzahl der Sitzplatze {einschiiefifich | mm:aa.n -

Sitz(e), der(die} nur zur <m2<m=a:=m cw mﬁsm:am:, Fahrzeug bestimmtist {sind):

Anzahl der Sitzplétze (einschliefl] .r.ami mw@mﬁ.ﬁx o

(unteres Fahrgastdeck)
: . {oberes Fahrgastdeck)
Anzahl der filr Rollstuhifahrer szm;w.:nrm: Sitzplatze: .
Anzahi der Stehplétze: G
Anhingevorrichtung

Benehmigungsnummer oder .Nmmng: awq >::m:®m<c:_n§c=m (sofern angebaut):
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